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Solution exercice 4

Conseil : Voici les blocs que nous conseillons d'utiliser :

Détecteur de ligne noire Le robot dispose de deux phototransitors qui émettent chacun une
lumière. Si le robot passe sur une surface claire (idéalement blanche) la lumière réfléchie et le
phototransitor associé envoie un signal électrique. Si le robot passe sur une surface noire, la lumière
n’est pas réfléchie et aucun signal n’est envoyé. Chaque phototransitor peut donc piloter l’un des
moteurs du robot.

En utilisant différentes fonctions pour chaque capteur, il est possible pour le robot de suivre une ligne
noire. Il suivra en fait l’extrémité de la ligne. Il y a différentes façons de programmer le robot et il faut
considérer toutes les conditions (si…alors…sinon )

Adapté par Elizabeth Proulx, CSSTL, 2024 Certaines images sont tirées du livre « 45 activités avec le
robot mBot » de Dominique Nibart

Si les deux capteurs détectent la ligne noire, le robot avance.1.
Si le capteur de droite commence à détecter du blanc, il tourne à gauche.2.
Si le capteur de gauche commence à détecter du blanc, il tourne à droite.3.
Sinon, il continue d’avancer jusqu’à ce que les deux capteurs détectent du noir.4.
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