2026/04/06 00:05 1/3

Commandes de moteurs : L298N

Commandes de moteurs : L298N

Tuto001 L298N

A 1 il 1 b | L 4 1 1
SOSKIER C'ALLHENTATION
EEE
EEN. |
o
-
L ir] e i
-9 Emp Truin
L 2o s
A ::IﬁJmn — . & v v
£ mth &5
— g
m -
o s sl
L = w1 el ) i
i 4 :
SORNIER DE it 8 Boyla il "E‘I . sy
QMHANDE e & D-E_E
.—m-” E] e f =
12l I1 o o ikt
3 | Lot o
1 loe i B Bame
a AN Lt ]
1%
LN
=
(1.5
Sotal : la Barne "+126 corresgond & Palim de p w [en Faft, £ pRUE envoyar e £5 0+ 35
ol ¢ s banne "¢ 5" EEL une sanls 5 S IIJ‘LM'PIFHI AT AN plase
Bams b cos comraiv, | aagh sors d'une entrie 5 & +7 volis, cour shmecte: la pertie comimands du L298N,
satad : les jumpers 1MRZ it IMFT ne asrvmek que in B ATl sUELn :Jrn-limnmu L] P'H'“:--F-l'l Brechgn FMA st ENA.
v-amu:n, " A MOTES S8 2T Simphem r.rlulm-crunﬂ Th3, e [
[Dans b cas contraive, § Paet abcaoiul mulﬂmrm r"\!h..'ull*l'ﬂuﬂ.! L i=S] %
=
TITLE:
Exériple de sch éma - medule L2584 AW £
| Compuy:  pesasnu g it Shedt: 151
Ghm”’fmlnwu JI1-03-07 _Crawe By Jaraira
T 1 ] 1 1

Castel'Lab le Fablab MJC de Chateau-Renault - https://www.fablab37110.chanterie37.fr/



https://passionelectronique.fr/tutoriel-l298n/

Last update: 2023/01/27

16:08 start:arduino:1298n https://www.fablab37110.chanterie37.fr/doku.php?id=start:arduino:1298n&rev=1659041749

CTTTTU

L29aN

N° de Nom de la

broche |broche La description

Broches d'alimentation

La broche VCC est utilisée pour alimenter le moteur. Sa tension d'entrée est

1 VCC comprise entre 5 et 35V.

GND est une broche de terre. Il doit étre connecté a la masse de

2 Terre I'alimentation (négatif).

La broche +5V alimente le circuit logique de commutation a l'intérieur du
circuit intégré L298N. Si le cavalier 5V-EN est en place, cette broche sert de
3 +5V| sortie et peut étre utilisée pour alimenter un microcontréleur ou un autre
circuit (capteur). Si le cavalier 5V-EN est retiré, vous devez le connecter a

I'alimentation 5V du microcontréleur.

Broches de controle

Ces broches sont des broches d'entrée du moteur A . Ceux-ci sont utilisés
pour contréler le sens de rotation du moteur A. Lorsque I'un d'eux est HAUT

1 EN 1 et I'autre est BAS, le moteur A commencera a tourner dans une direction
particuliere. Si les deux entrées sont HIGH ou LOW, le moteur A s'arrétera.

2 EN 2
Ces broches sont les broches d'entrée du moteur B . Ceux-ci sont utilisés
3 IN3| Pour contrdler le sens de rotation du moteur A. Lorsque I'un d'eux est HAUT
et |'autre est BAS, le moteur A commencera a tourner dans une direction
particuliere. Si les deux entrées sont HIGH ou LOW, le moteur A s'arrétera.

4 IN4
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N° de Nom de la
broche |broche

La description

Goupilles de controle de
vitesse

1 ENA

La broche ENA est utilisée pour controler la vitesse du moteur A. Si un
cavalier est présent sur cette broche, donc la broche connectée au +5 V et
le moteur sera activé, alors le moteur A tourne a vitesse maximale.si nous
retirons le cavalier, nous devons connecter cette broche a une entrée PWM
du microcontréleur. De cette facon, nous pouvons controler la vitesse du
moteur A. Si nous connectons cette broche a la masse, le moteur A sera
désactivé.

2 ENB
Broches de sortie
SORTIEL & . . .
1 SORTIE2 Ce bornier fournira la sortie pour le moteur A .
OUT3 & . , .
2 ouT4 Ce bornier fournira la sortie pour le moteur B .
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