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liens pour bras Robot

Arduino et Processing avec un Bras robot Mon club Elec
Bras robot miniature

Un autre Bras Robot

Docs

ppe_bras_robotise.pdf

Datasheets

Le Bras Robot a réaliser

Le matériel utilisé

e Un arduino Uno

Uno
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¢ Sensor shield V5
5 servo-moteurs S3003 Futaba

° ' S3003

2 servo-moteurs Tower pro Sg90

o i Sg90
Base RHB101 pour bras robotique 360°
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http://www.mon-club-elec.fr/pmwiki_mon_club_elec/pmwiki.php?n=MAIN.ArduinoMecatroniqueBrasLong5ServosPrehensionBalleTrackingBallxy
http://electroniqueamateur.blogspot.fr/2014/06/construction-dun-bras-robotique.html
http://projet-arduino.blogspot.fr/2013/05/bras-robotise-avec-6-degres-de-liberte.html
http://www.sainsmart.com/arduino/control-boards/sainsmart-uno-r3-atmega328p-development-board-compatible-with-arduino-uno-r3.html
https://www.fablab37110.chanterie37.fr/lib/exe/detail.php?id=start%3Aarduino%3Abras-robot&media=start:arduino:a000073-arduino-uno-smd-1front.jpg
https://fr.aliexpress.com/item/Free-shipping-Sensor-Shield-V5-0-sensor-expansion-board-for-Arduino-electronic-building-blocks-of-robot/32256133263.html?spm=2114.06010108.3.11.7dyKGF&ws_ab_test=searchweb0_0,searchweb201602_4_10065_10000073_10068_10501_10000077_10000074_10503_10000032_119_10000030_10000026_10000023_431_10000069_10000068_10060_10062_10056_10055_10000062_10054_10000063_10059_10099_10000020_10000013_10103_10102_10000016_10096_10000056_10000059_10052_10053_10107_10050_10051_10106_10000097_10000094_10000091_10000007_10000050_10084_10000101_10083_10000100_10080_10000047_10000104_10082_10081_10110_10111_10112_10113_10114_10000089_10000086_10000083_10000041_10000044_10000080_10078_10079_10000038_10073_10000035_10070_10122_10123_10121_10126_10124-10503_10501,searchweb201603_3,afswitch_3,ppcSwitch_3,single_sort_2_default&btsid=4e4e958f-65a9-4a07-a475-67740c34500d&algo_expid=195eac31-1bbf-4b21-883d-0a6fcde499be-1&algo_pvid=195eac31-1bbf-4b21-883d-0a6fcde499be
https://www.fablab37110.chanterie37.fr/lib/exe/detail.php?id=start%3Aarduino%3Abras-robot&media=start:arduino:large_407_sensorshield-5x.jpg
https://fr.aliexpress.com/item/2016-new-S3003-STANDARD-SIZE-SERVO-For-Futaba-R-C-On-Off-Road-Touring-Boat-Buggy/32725280551.html?spm=2114.44010308.4.33.MEBXad
https://www.fablab37110.chanterie37.fr/lib/exe/detail.php?id=start%3Aarduino%3Abras-robot&media=start:arduino:s3003.jpg
http://www.banggood.com/fr/4-X-TowerPro-SG90-Mini-Gear-Micro-9g-Analog-Servo-p-1010676.html
https://www.fablab37110.chanterie37.fr/lib/exe/detail.php?id=start%3Aarduino%3Abras-robot&media=start:arduino:100-pcs-lote-towerpro-sg90-9-g-servo-moteur-micro-couple-1-8-kg-rc-avion.jpg
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° la base
* Des pieces a imprimer avec l'imprimante 3D

les pieces en 3D

Vis (exemple...)
¢ Une alimentation 230V - 5V 2,5a

Alim 5v 2,5a

Le Cablage

e robot6axes _schema-raccordement001.pdf

https://www.fablab37110.chanterie37.fr/
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http://www.gotronic.fr/art-base-rhb101-pour-bras-robotique-360-21011.htm
https://www.fablab37110.chanterie37.fr/lib/exe/detail.php?id=start%3Aarduino%3Abras-robot&media=start:arduino:sup-base-rhb101-pour-bras-robotique-360-21011_2272.jpg
http://www.thingiverse.com/thing:2433
https://www.fablab37110.chanterie37.fr/lib/exe/detail.php?id=start%3Aarduino%3Abras-robot&media=start:arduino:img_4283-800x600_display_large_preview_featured.jpg
http://www.gotronic.fr/cat-visserie-685.htm
https://www.fablab37110.chanterie37.fr/lib/exe/detail.php?id=start%3Aarduino%3Abras-robot&media=start:arduino:vis001.png
http://www.composant-electronique-pas-cher.com/divers/673-adaptateur-secteur-chargeur-alimentation-decoupage-dc-5v-2a-55x21mm-arduino-100-240v.html
https://www.fablab37110.chanterie37.fr/lib/exe/detail.php?id=start%3Aarduino%3Abras-robot&media=start:arduino:adaptateur-secteur-chargeur-alimentation-decoupage-dc-5v-2a-55x21mm-arduino-100-240v.jpg

2026/04/07 23:00 3/3 liens pour bras Robot

R4 = Sortie 4 = hase ournante

RS = Sortie 5 = 2 servos § suppart bras equily Troms
FE = Sortie § = 2 servas ¥ support bras equiv Trone
RT =+ Sortie 7 == aquiv apaule

R& =+ Sortie 8 = aquiv poigner

R9 = Sortie 3 = Pinces

R10 = Somie 12 = equiv coude

Les programmes

* Projet_Robot_6axes 080520171808 _GL

Librairies

Les tests

Les Vidéos

Le robot assemblé
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